Curso de Analise de Circuito System
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Esta Midia foi desenvolvida para servir como apoio diddtico aos alunos que
participardo do treinamento e que precisam revisar alguns topicos para um
maior entendimento.

Principais Objetivos do Treinamento :

Atualizar os Parceiros com as novas Tecnologia dos SYSTEM.
Incentivar os Parceiros a investirem em seu proprio negocio.
Melhorar o Faturamento dos Parceiros.

Criar uma nova op¢ao de Fonte de Renda.




Curso do System Aiwa

Este treinamento sera dividido em 5 fases.
Analise de circuito da placa principal (Main).

=> Fonte , Protecoes , Saidas.

Analise de circuito da placa Frontal (Micro).

=> Pontos fundamentais , Deck , Pré Amplificadores e controles.
Analise de circuito da placa do CD.

=> Unidade Optica , Servo , Processador de som digital ( DSP).
Macetes do Mecanismo de 3CDs.

=> Alinhamentos , Ajustes mecanicos.

Analises de Arvores de Defeitos.



Analise da placa principal (F9)
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Analise de circuito do Siytem (F9
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Analise de circuito da Fonte
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Sinais de Controles da Fonte
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Analise de Fonte Regulada (1)
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Analise da fonte Regulada (2)
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Fonte negativa para Displ-
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Saida utilizando CI de Poténcia STK com prote¢ao de sobrecarga
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Saida utilizando CI de Poténcia STK com protetores de trilhas
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CI de Controle das F
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Analise Bloco Circuito de Protecao
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Circuito de Fonte para o Deck
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Analise do Circuito de Gravacao
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Analise do circuito de Sintonia
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Circuito de Sintonia do Tuner
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Analise de circuito placa Frontal
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Micro Processador Siscom (PF)

AR e N e o el B W
%Eemeeﬁe
LIS K[ K[ & L
o @  SESRSPES
133133 A
%H-ihl’: h 4 D s 2 ) ) (B G D B = I T R (D e E e )
- = |:._ ol — I m o LTI - BT ol T TR I e - - T | - T T
W M E|H§E|=EEEFE“E%EEEEEEEEEEE“’E
. = &3 I0E A = 63 L243 il
. L3 ' U_ﬂ[ﬁ"—ﬂ % E ‘H?! E E 'E| = IR O b [
W 1 o 7 /£4)0-ALSHF N Os destaques sdo dos bs %
C757 Mt L L ontos fundamentais = e L2 éBp
161 Bl 12 58)0-CALE ponto o (3 - i—s
()M STOP do Microprocessador 67 [3g &7 U
T 1
2 Rk [C201 o8 (35— |:E+$JI 565 |
e [C11 580 aara MEBRSEMF H-P101Fp 6 32 g?, A et
LY aa - =
155133 "1 J:'I‘I;:NE-" 1F C/AUBR K_SI'EI‘;': EII [ ~[ :EI
C224 0,123 e O N-CH OPEN ORAIN o- AT L.w'_.ﬁt
— 1A Ir
| 115]%}%3 M 1-377 1-tRF sununnsd O-HITOR (30 N
15 10008 = £)0- Co_Open <Ce— O-PLL_CE [29) Sy
— iy +—pLa . REW Wl (27
Bl 4706 kg ﬁ O-CLF (24
= . 0-B5L 239
E L
HE - N I I I N A Nt L ¥ f
—y EAE - —
o |
nE < q j..-
| ot L[ \
o 166133 —t o
Ft‘.lErD L= EL*EE o Lo
atr Tos T8N RIS SH
1, L1}
i T " ~ | - - =1 -




Micro Processador Siscom
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Circuito de Controle de Volume
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Circuito Analisador de Espectro
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Analise do circuito do Display
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Analise da placa do CD
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l PROCESSO DE REPRODUCAO DO CD

Processo de leitura
dos PITS e LANDS
do disco

Fluorescent Dye
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PRECAUCOES NA MANIPULACAO DA UNIDADE OPTICA (LASER)

O diodo laser da unidade 6tica pode ser danificado devido a diferenga de potencial causada pela
eletricidade estatica das roupas ou do corpo humano. Assim tenha cuidado para ndo provocar
danos devido a eletrostatica durante os reparos da unidade otica.

Unidade dtica

Terminais do cabo
aterrados com clip.

Cabo flexivel

Manuseio da unidade otica

1. Nao submeta a unidade otica a eletricidade estatica considerando que ele ¢ extremamente sensivel ao choque elétrico.
2. Para evitar danos ao diodo de laser, ¢ inserido um pino curto anti-estatico no cabo flexivel (Placa FPC).

3. Quando voceé estiver removendo ou conectando o pino de curto, faca o trabalho dentro do tempo mais breve possivel.
3. Tenha cuidado para ndo esticar em excesso o cabo flexivel (Placa FPC).

5. Nao vire o resistor varidvel (Ajuste de poténcia do laser).evitando danos na unidade.



Aterramento para prevencao de danos eletrostaticos

Aterramento do corpo humano:

Utilize a pulseira anti-estatica para descarregar a eletricidade estatica do seu corpo.

Aterramento da mesa de trabalho:

Coloque um material condutor (folha) ou chapa de ago na drea onde a unidade 6tica esta colocado
e aterre a chapa. Pulseira anti-estatica

Pulseira anti-estatica /

Manta eletrostatica
devidamente aterrada

PRECAUCOES COM O DIODO LASER

Este produto emite radiagdes laser invisiveis através das lentes, quando a unidade laser
esta ligada. Comprimento de Onda: 780nm

Maxima Poténcia de Saida da Unidade: 100mw/VDE

A radiagdo laser emitida pelas lentes esta em um nivel seguro, mas esteja certo dos
procedimentos.

1. N3o desmonte a Unidade Otica, pois a exposi¢do a radiagdo do diodo laser é perigosa.
2. Nio ajuste o potencidmetro da Unidade Otica. A Unidade ja vem pré-ajustada.

3. Nao olhe para as lentes de foco usando instrumentos 6ticos como lentes.

4. Nao olhar diretamente nas lentes da unidade 6tica por um longo tempo.



Comparacao de unidade DVD/CD I

Prototype of integrated two-lens
switching system

Dupla lente que se
alternam no modo CD/DVD




Cuidados na Manutencao

Pulseira ante estatica
para proteger a unidade
quando em manuten¢io

Fickup und

Fizxible cabkes

g Y,

Solda de protecao Lacre

Wirist strap
(Anti-static bracelat)
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Iron plate or some metals
o conquct electricity

Manta ante estatica

para apoio da placa
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Sinais de controle do CD
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Circuito de controle dos Motores

Sinal de controle
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Circuito de servo controle em Bloco
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Circuito em Bloco do Servo/DSP
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Analise do Circuito Servo
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Circuito Processador de Som (DSP)
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Principais Sinais do Processador de Som
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Tracking Balance Check

Ol lloacope
(D0 range)
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TPL (TE}
T3 (VREF}

Conneet an oscillboscope 10 st poioes TP UTEY and TR3

(WREF).

Start up the CI2 test mode.

Desaert thee best dizg TODTRY (Y ELDS-18) and enter the
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Confizom that the traverse wavelonm om an oscillescope 15
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Pontos de Alinhamento do Aiwa
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Alinhamento do Prato com 5 CDs ‘
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Alinhamento da Mecanica System Sony 3 CDS

Sincronizar os furos da polia
com os furos do chassis

Verificar sincronismo
utilizando ponta de prova




Alinhamento da Mecanica System Sony 3 CDS

Coloser an enagens C?nﬁrmar 0S sincronismos
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alinhando os furos. >
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Colocar engrenagem CAM
sincronizando os fures




Alinhamento da Mecanica System Sony 3 CDS

Confirmar sincronismo Girar engrenagem ateé
utiizando ponta de prova o ponto indicado.




Alinhamento da Mecanica System Sony 3 CDS

Girar engrenagem CAM
para esta posi¢ao.

Colocar nesta
posi¢ao

Montar Lever e girar no sentido da seta Aplicar graxa KG70MP




Alinhamento da Mecanica System Sony 3 CDS

-

Aplicar graxa
KG70MP

Levantar
Bandejae
encanar

Colocar bandeja




Alinhamento da Mecanica System Sony 3 CDS

22

Para empurrar a bandeja venfigue sincronismo
!

- dos furos da engrenagem em relagdo a0 chasse

Girar engrenagem CAM para nesta posigao




Alinhamento da Mecanica System Sony 3 CDS
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Este eixo deve ser
lubrificado com vaselina
podendo dar o defeito de

pular disco em uma
determinada posi¢ao

Motores com o tempo pode
ficar preso ndo permitindo
uma leitura correta da
unidade apresentando erro de
pular disco

e

Este motor com o tempo pode |
prender ndo dando partida
no disco gerando o erro de

Non Disc




